电动机电流速断保护继电器的选型方法
1. 电动机保护继电器的选择 
无论哪一种电动机，对其保护的原理基本上都是以反映电动机内部故障时正序和零序电流急剧升高这一特征来设计的。反映短路故障的装置一般是电流速断保护和单相接地保护。 
电动机保护继电器的选择及其整定正确与否，直接影响到安全运行。实践表明，由于保护继电器和定值没有根据现场实际情况选择和计算，造成电动机保护装置误动、拒动的情况时有发生。本文简介电流速断保护的构成及其定值计算，供电工参考。 
电动机内部发生金属多相短路时，理论上说电流幅值会趋向于无穷大，电流速断保护就是利用这一特征快速启动继电器，使故障电动机从电网中退出来。由于电动机起动电流大小悬殊，因此，能够把短路电流和起动电流有效区分开来就成为电流速断保护继电器选择的关键。现在通常采用DL电磁型电流继电器和GL感应型电流继电器。使用DL型电流继电器构成速断保护时，当短路电流达到继电器的整定值后，继电器的动作时间与电流大小无关，因而切断故障速度快、灵敏度高，但不容易躲开电动机起动时的电流，往往在电动机过负荷或者起动时造成误动作。感应型继电器构成速断保护时，动作时间与短路电流大小成反比，因而称为反时限继电器。这种继电器具有瞬时动作元件作用于跳闸，延时动作元件作用于信号或跳闸，其动作可靠性好，能够较好地躲避起动电流和过负荷电流，并且能够把速断保护和过负荷保护结合在一块，大大简化了保护接线。但它也存在两相短路故障时动作时间较慢、调试较复杂、动作特性也不如前者稳定等缺点。因此，在选择保护继电器时，对于空载起动和不易遭受过负荷的电动机宜采用DL型继电器，对于带载起动或者易遭受过负荷的电动机宜采用GL型继电器。 
2. 保护继电器的整定计算 
无论采用何种继电器构成电流速断保护，其整定的原则都是要躲开电动机起动时的起动电流和瞬间过负荷。继电器一次动作电流的保护定值一般按下式计算： 
I = KIS 
式中：K — 可靠系数。对于DL型取1.4 ~ 1.6，对于GL型取1.8 ~ 2.0 
IS — 电动机起动电流，一般取额定电流的5 ~ 7倍 
在整定中，可靠系数和起动倍率如果掌握不好，往往容易造成继电器误动作或拒动，一般情况下，可按以下原则掌握。 
可靠系数整定主要考虑两个因素。一是电动机是否容易过负荷，容易过负荷的取大值；反之，则取小值。二是电动机与继电器电流测量元件的电气距离。我们知道，电动机发生金属对称性短路时，在电网电压不变的情况下，其电流衰减的幅值和时间取决于短路点与电流测量元件之间的阻抗。阻抗大时，衰减的幅值和时间就快；反之，就慢。而阻抗之大小与电动机连接电缆的长度、截面和材料等因素有关。因此，对于重要的电动机，需要进行短路电流计算以确定可靠系数。一般情况下，电动机连接电缆较长时取小值；反之，则取大值。 
电动机起动电流倍率选定是整定计算的另一个因素。电动机在起动瞬间，转子是静止的，反电势尚未建立，形如堵转，相当于电动机短路。转子转动以后，电动机的反电势随转子的加速而上升，起动电流逐渐接近额定值。因此，起动电流的大小与电动机起动转矩有关。一般而言，空载或电动机直径较大时，倍率取小值；反之，则取大值。
